
中国第一重型机械集团公司 !""!#"$#%"批准 !""!#"&#"’实施

中 国 第 一 重 型 机 械 集 团 公 司 标 准

()*型液压安全联轴器
!" # $ %&’’()*

本标准适用于联接两同轴线的传动轴系! 可起到限制转矩及安全过载保护作用" 其环境温度为
!"#$%&’ (# 滑动转矩为 ’)*+,-. ’’’ /0$1%

’ 安全联轴器型式

有七种型式! 见表 +"
表 ’

型式代号 名 称 图 示

23
低速式轴联结

安全联轴器

43
高速式轴联结

安全联轴器

25
低速式键联结

安全联轴器
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!" # $ %&’’()*

型式代号 名 称 图 示

!"
高速式键联结

安全联轴器

#$
低速式法兰联结

安全联轴器

!$
高速式法兰联结

安全联轴器

!%
!高速式端面齿
联结安全联轴器

! 基本参数和主要尺寸

!"# #&型!低速式轴联结安全联轴器
基本参数和主要尺寸应符合图 ’和表 (的规定"

续表 $
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!" # $ %&’’()*

图 ! "# 型!低速式轴联结安全联轴器

表 $ "# 型!低速式轴联结安全联轴器

型 号

滑动转矩

!!

"#!$

尺 寸" $$
转动惯量

"%!$&

重 量

"
"%# $ $’ % %’ & ’ (’

()*+,-. ,/+’01,/2+, +, 3, ’,4 5& 3, 3 & ’/0 ,/,,& &/&

()*+0-. ,/0,,1’/,,, +0 30 ’’& 54 30 3 & ’/0 ,/,,+ &/3

()*3,-. ,/4’,1’/3,, 3, 0& ’’5 63 0& 0 & ’/0 ,/,,3 &/5

()*30-. ,/6,,1’/5,, 30 05 ’&3 ’,& 2, 4 & ’/0 ,/,,0 +/’

()*0,-. ’/&01&/0, 0, 20 ’+, ’,6 20 5 & ’/0 ,/,,4 +/2

()*2,-. &/,,13/,, 2, 40 ’3, ’’4 4+ 5 & ’/0 ,/,,6 3/&

()*4,-. +/0014/’, 4, 6, ’0& ’+, 5& 5 & ’/0 ,/,’2 0/5

()*5,-. 3/016/, 5, ’,, ’2& ’32 65 5 & ’/0 ,/,&’ 2/2

()*6,-. 0/21’’/& 6, ’’, ’4+ ’05 ’’, 5 & ’/0 ,/,&6 4/4

()*’,,-. 6/,1’5/, ’,, ’&0 ’52 ’5, ’&, ’& + & ,/,0, ’’/’

()*’’,-. ’’/&1&&/3 ’’, ’3, &,, ’46 ’&’ ’& + & ,/,4’ ’+/+

()*’&,-. ’3/,1&5/, ’&, ’0, &,6 &,0 ’30 ’& + & ,/,6+ ’0/2

()*’+,-. ’5/,1+0/0 ’+, ’2, &’6 &’3 ’02 ’& + & ,/’’& ’2/5

()*’3,-. &&/3130 ’3, ’4, &&6 &&0 ’20 ’+ + & ,/’3, ’5/4

()*’0,-. &010, ’0, ’5, &+6 &+0 ’40 ’+ + &/0 ,/’26 &,/3

()*’2,-. 3,15, ’2, &,, &0& &2, ’60 ’0 3 &/0 ,/&2+ &5/’

()*’4,-. 3016, ’4, &’, &2& &02 ’6’ ’0 3 &/0 ,/+,& &6/’

()*’5,-. 021’’& ’5, &&0 &40 &02 ’6’ ’0 3 &/0 ,/+52 ++/0

()*’6,-. 4’1’3, ’6, &3, &55 +,& &+2 ’0 3 &/0 ,/02+ 33/3

()*&,,-. 5,1’2, &,, &0, &65 +,& &+2 ’0 3 &/0 ,/23’ 32/3

()*&&,-. ’,,1&,, &&, &4, +’5 +,& &+2 ’0 3 &/0 ,/5’5 0,/3

!!!!!!!!!!注# ’ 滑动转矩 !!# 安全联轴器主$ 从动端产生相对滑动瞬时所传递的转矩%
& 表中的滑动转矩是当环境温度为 , 7以上时的值" 若环境温度低于 , 7时" 滑动转矩应适当降低" 见附录

( 中 (5 章%
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!" # $ %&’’()*

!"! !"型!高速式轴联结安全联轴器
基本参数和主要尺寸应符合图 #和表 $的规定"

型 号

滑动转矩

!%

&’#(

尺 寸$ ((

" # #) #* #$ #+ #, $ $-

./012!" *3224+322 12 5, -+2 56 +2 52 72 )$5 6$

./052!" $3,,453)2 52 72 ),8 72 ,2 62 )22 ),2 7#

./062!" +3,4732 62 )22 )1# )22 ,2 72 ))2 )11 )26

./072!" ,314))3# 72 ))2 )59 )), 1, )22 )#, )6+ )#9

./0)22!" 7324)632 )22 )#, )61 )#, 52 ))2 )+2 #21 )99

./0))2!" ))3#4##3+ ))2 )+2 #22 )+2 62 )#2 ),2 #26 )95

./0)#2!" )+324#632 )#2 ),2 #27 ),2 72 )92 )12 #95 )1)

./0)92!" )63249,3, )92 )12 #)7 )1, )22 )+2 )52 #,2 )5+

./0)+2!" ##3+4+,32 )+2 )52 ##7 )5, )2, ),2 )62 #1) )69

./0),2!" #,4,2 ),2 )62 #97 )72 )), )12 )72 #5, )7,

图 ! #$ 型!高速式轴联结安全联轴器

表 % #$ 型!高速式轴联结安全联轴器
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!" # $ %&’’()*

型 号

尺 寸! !!
转动惯量

"#"!$

重量

!
"#"$ "% "& "’ "( # ) $ $*

+,-(./0 *1 *.( *$1 *% * 1 )( $ *2’ .2.*& ’2&

+,-3./0 *1 **’2’ *&.2’ *% *2’ 1 )( $ *2’ .2.$$ (24

+,-1./0 *1 *%*2’ *’(2’ *% *2’ 1 )( $ *2’ .2.%* 12%

+,-4./0 $’ *&’ *3. *1 $ *$ )1 % *2’ .2.&$ 424

+,-*../0 $’ *’( *4* *1 % *$ )1 % *2’ .2.(’ *$24

+,-**./0 $1 *(3 *4% *1 % *$ )1 % $ .2.4% *’23

+,-*$./0 $1 *14 $$* *1 % *$ )1 % $ .2*$* *12%

+,-*%./0 %* $.* $%& *1 % *% )1 % $ .2*&4 $.2%

+,-*&./0 %* $*$ $&’ $% % *% )*. % $ .2*1’ $$23

+,-*’./0 %’ $$$ $’3 $% % *’ )*. % $ .2$%. $’2(

+,-*(./0 %’ $&3 $1$ $% % *’ )*. % $2’ .2%&* %$23

+,-*3./0 %3 $&3 $1$ $% % *’ )*. & $2’ .2%4’ %&2(

+,-*1./0 %3 $&3 $1$ $% % *’ )*. & $2’ .2’.. %123

+,-*4./0 %4 $43 %%$ $% % *’ )*. & $2’ .23$% ’.2%

+,-$../0 %4 $43 %%$ $% % *’ )*. & $2’ .21%% ’%2(

+,-$$./0 %4 $43 %%$ $% % *’ )*. & $2’ *2.3. ’42&

!!!!注# 表中的滑动转矩是当环境温度为 . 5以上时的值$ 若环境温度低于 . 5时! 滑动转矩应适当降低! 见附录 + 中
的 +1 章$

型 号

滑动转矩

%6

"7"!

尺 寸! !!

& ’ ’* ’$ ’% ’& ’’ " "*

+,-*(./0 &.81. *(. $.. $’$ $.. *$. *3. $.. %.. $*’

+,-*3./0 &’84. *3. $*. $($ $*’ *%. *1. $*’ %.. $*%

+,-*1./0 ’(8**$ *1. $$’ $3’ $$’ *%’ *4. $$’ %.. $*%

+,-*4./0 3*8*&. *4. $&. $11 $&. *&’ $.. $’. %’. $(.

+,-$../0 1.8*(. $.. $’. $41 $’. *’. $$. $’. %’. $(.

+,-$$./0 *..8$.. $$. $3. %$. $3. *3’ $&. $3. %’. $(.

续表 ! "# 型!高速式轴联结安全联轴器

$%! 9: 型%低速式键联结安全联轴器
基本参数和主要尺寸应符合图 %和表 &的规定$
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!" # $ %&’’()*

图 ! "# 型!低速式键联结安全联轴器

表 $ "# 型!低速式键联结安全联轴器

型 号

滑动转矩

!!

"#!$

尺 寸" $$ 转动

惯量

"%!$&

重量

"
"%# $ $’ $& $( % %’ %& %( %) & * ’ (’

+,-(./0 123(4’2&. &.4(. .& ’). ’(1 5& 61 )1 (& ) ’. 6 *3 & ’2. 12116 .2)

+,-)1/0 ’2’&4&2&) (14)1 31 ’.1 ’(3 71 7. .. )5 ) ’. 6 *3 & ’2. 121’1 325

+,-)6/0 ’2314(2’. (64)6 51 ’31 ’)3 ’11 ’11 31 .& ) ’. 6 *3 & ’2. 121’( 527

+,-../0 &2&)4)2.1 ).4.. 61 ’51 ’.. ’’1 ’1. 3. .5 ) ’. 6 *3 & ’2. 121’5 627

+,-31/0 (2’.432(1 .1431 71 ’61 ’3. ’&. ’’. 5’ .7 ) ’. ’& *3 ( ’2. 121&) ’’

+,-51/0 )2.4721 31451 ’11 ’63 ’5& ’)1 ’&. 6’ 37 ) ’. ’& *3 ( ’2. 121() ’)

+,-61/0 .234’’2& 3.461 ’’1 ’73 ’6& ’.1 ’(1 63 5) ) ’. ’& *3 ( ’2. 121)3 ’3

+,-6./0 6214’321 5146. ’&1 &13 ’7& ’31 ’)1 73 6) ) ’. ’& *3 ( ’2. 121.7 ’6

+,-7./0 ’14&1 6147. ’(1 &&1 &1. ’51 ’.1 ’13 7( ) &1 ’( *6 ( ’2. 12161 &1

+,-’11/0 ’’2&4&&2) 6.4’11 ’)1 &(1 &’. ’61 ’31 ’’3 ’1( ) &1 ’( *6 ( & 12’11 &(

+,-’’1/0 ’)214&621 7.4’’1 ’.1 &(. &&1 ’6. ’51 ’&6 ’’( ) &1 ’. *6 ( & 12’(1 &.

+,-’&1/0 ’6214(.2. ’114’&1 ’31 &). &(1 ’71 ’61 ’(7 ’&) ) &1 ’. *6 ) & 12’31 &7

+,-’(1/0 &.214.121 ’’.4’(1 ’61 &3. &.1 &&1 ’71 ’)3 ’(’ ) &1 ’. *6 ) &2. 12&&1 (.

+,-’.1/0 (.2.452’1 ’(14’.1 &11 &6. &51 &)1 &11 ’.( ’(6 ) &1 ’. *6 ) &2. 12(31 ))

+,-’51/0 .14’11 ’)14’51 &&1 (11 &6. &31 &(1 ’6( ’36 ) &1 ’. *6 ) &2. 12..1 .6

+,-’71/0 5’4’)1 ’314’71 &.1 ((1 (’. &71 &.1 &1& ’6. ) &1 ’5 *6 ) &2. 12661 5)

+,-&11/0 ’114&11 ’614&11 &61 (31 (). (&1 &51 &&& &1. ) &1 ’5 *6 ) &2. ’2.(1 ’1’

!!!!!!!!!!!注# ’ 表中的滑动转矩是当环境温度为 1 8以上时的值$ 若环境温度低于 1 8时" 滑动转矩应适当降低" 见附
录 + 中 +6 章$

& 轴孔直径 # 按 9: ; <(6.& 的规定" 键槽型式选取 + 型$
( 表中给出的重量及转动惯量均为最小轴孔计算的近似值$
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!" # $ %&’’()*

型 号

滑动转矩

!!

"#!$

尺 寸" $$
转动惯量

"%!$&

重量

"
"%# $ $’ % %’ %&$() &

*+,-./0 ’12.341-- 2.3-. 5- ’2- ’.- 67 5. ’1- .1.’4 61-

*+,6./0 &153-16 -.36. ’.. ’-7 ’’. 7’ 5- ’1- .1.’7 51-

*+,7./0 21.351. 6.37. ’’- ’7& ’&- 54 ’.- ’1- .1.4. ’’1-

*+,5./0 71’3’21. 7.35. ’4. ’5- ’2. 85 ’&. ’1- .1.25 ’-1&

*+,8./0 ’.1.3&.1. 5.38. ’2- &.6 ’6. ’’4 ’4. & .1.5. &.16

*+,’../0 ’&1-3&-1. 8.3’.. ’6. &’5 ’7- ’&& ’2. & .1’&- &615

*+,’’./0 ’61.34-1- ’..3’’. ’7- &42 ’8. ’47 ’2- & .1’5& 4&18

*+,’&./0 &&1232-1. ’’.3’&. ’8. &2- &.. ’26 ’-- & .1&-7 4817

*+,’4./0 &53-6 ’&.3’4. &.- &-- &&. ’62 ’6- & .1466 281&

*+,’2./0 2.35. ’4.3’2. &&- &7& &4. ’74 ’5. & .1-2’ 6’14

*+,’-./0 2-38. ’2.3’-. &2. &56 &6. ’84 ’8- &1- .1782 7518

*+,’6./0 -63’’& ’-.3’6. &-- 4.. &5- &’5 &’. &1- ’1.67 8217

*+,’5./0 7’3’6. ’6.3’5. &5. 426 4.. &44 &4- &1- ’166- ’&41&

!!!!!!!!!!!注# ’ 表中的滑动转矩是当环境温度为 . 9以上时的值$ 若环境温度低于 . 9时" 滑动转矩应适当降低" 见附
录 * 中 *5 章$

& 轴孔直径 # 按 /: ; <45-& 的规定" 键槽型式选取 * 型$
4 表中给出的重量及转动惯量均为最小轴孔计算的近似值$

!"# /0型%高速式键联结安全联轴器
基本参数和主要尺寸应符合图 2和表 -的规定$

图 # $% 型!高速式键联结安全联轴器

表 & $% 型!高速式键联结安全联轴器
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!" # $ %&’’()*

型 号

滑动转矩

!!

"#!$

尺 寸" $$
转动

惯量

"%!$&

重量

"
"%# $ $’ $&

$(

)*+,
% %’ %& %($-. & ’ ()#’ * +

/012345 ’’6&7&&68 23 ’39 ’:3 ’99 ’39 ’+9 ’8; ’+ ’9; < < :<=’; 8 ’69 36’( &+

/01’(345 &&6878963 ’(3 ’89 &&9 ’2; ’(9 ’:3 ’89 &3 ’9: (& ’(69 :<=’; 8 & 36(& (2

/01’9345 (9697+’63 ’93 ’+3 &93 &’: ’93 &3: ’;: &9 ’:’ 83 ’:63 :<=’: 9 &69 369; 98

/01’+345 937’33 ’+3 ’29 &:9 &89 ’+3 &(+ ’29 &+ &3( 83 &’69 :<=&3 ; &69 ’63( +2

/01&3345 +’7’83 &33 &&9 (’9 &:3 ’:9 &;& &’& (& &&: 83 &&69 ’3<=&& + &69 ’6;9 ’33

/01&&345 ’337&33 &&3 &93 (93 (’3 &’3 &:3 &&+ (9 &8& 93 &(69 ’3<=&& + &69 &6;8 ’(3

/01&9345 ’837&:3 &93 &:3 (23 (89 &(9 (33 &8& 83 &9+ +3 &969 ’3<=&8 + ( 86(9 ’+’

/01&:345 &337833 &:3 (’9 883 (23 &99 ((& &+& 8& &:+ :3 &269 ’;<=&+ 2 ( +6;; &(+

/01(3345 &937933 (33 (83 823 8(9 &+9 (9+ &:: 8+ (3; 23 (863 ’;<=(3 ’’ ( ’(63 ((&

/01(8345 (997+’3 (83 (:9 993 82& (&3 (23 (’: 93 ((; ’33 (863 ’;<=(3 ’’ ( &&68 893

/01(:345 9337’ 333 (:3 8&9 ;&3 999 (:3 839 (&: 99 (8; ’33 (;69 ’3<=(; ’’ ( (+ 92’

/018&345 +’37’ 833 8&3 8:9 ;:3 ;39 833 889 (;: 99 (:; ’&3 8869 ’;<=(; ’8 (69 9: +99

/018:345 ’ &937& 933 8:3 9(9 +:3 ;23 893 989 8;’ ;& 8+2 ’&3 8+69 ’3<=8: ’+ (69 ’&8 ’ &(:

/019(345 ’ ;337( ’93 9(3 9:3 :83 +93 823 ;33 933 +3 9&9 ’&3 9363 ’;<=8: ’+ (69 ’:8 ’ 9+3

/019;345 & 33378 333 9;3 ;&9 2&3 :&3 9(3 ;93 983 :3 9;9 ’&3 9869 ’;<=9; ’2 8 &:2 & 32;

/01;(345 & 93379 333 ;(3 ;23 ’ 333 ::3 923 ;;9 999 :3 9:3 ’&3 9269 ’;<=;8 ’2 8 83: & 8;:

/01;+345 ( ’937; (33 ;+3 +;3 ’ ’33 2:3 ;83 +&9 ;33 29 ;&9 &33 +’69 ’;<=+& &’ 9 ;;3 ( (’9

/01+9345 8 3337: 333 +93 :(9 ’ &33 ’ 3:3 +33 ++3 ;(3 ’’3 ;99 &33 +269 &3<=+& &8 9 223 8 ’83

!!!!!!!!!!注# 表中的滑动转矩是当环境温度为 3 >以上时的值$ 若环境温度低于 3 >时" 滑动转矩应适当降低" 见附录 /
中 /: 章$

!"# 45 型%低速式法兰联结安全联轴器
基本参数和主要尺寸应符合图 9和表 ;的规定$

!"$ ?5 型%高速式法兰联结安全联轴器
基本参数和主要尺寸应符合图 ;和表 +的规定$

图 # %& 型!低速式法兰联结安全联轴器

表 $ %& 型!低速式法兰联结安全联轴器
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!" # $ %&’’()*

图 ! "# 型!高速式法兰联结安全联轴器

!!表 $ "% 型!高速式法兰联结安全联轴器 !!

型 号

滑动转矩

!"

#$!!

!型 "型

适用于 %!&’ 型鼓形
齿式联轴器

()*+,-./012-3

适用于 %"&’ 型鼓形
齿式联轴器

")4+/-./052-#

"(#63 "/ "7 $7 %&’ (8#69 )/ "7 *7 %+’

:;’<.%= .>2?/>@ -0 /<< /72 < 25- //. /<- /00 0 25-

:;’A.%= /><B7>2 /7. /6< /A< < 25// /7@ /@6 /A. < 25-

:;’@.%= 7>7<B<>A. /<< /-@ /6A < 25// /<2 /26 /67 A /.5-

:;’6.%= 0>/AB@>0. /@0 77< /-@ < /75// /@A 7.< /22 A /75-

:;’2.%= <>AB->. /2A 7</ 77. < /75/0 /2A 70. 7/. A /.5//

:;’-.%= 6>/B/<>. 7.6 7@. 702 < /75/0 7/. 7A@ 70A A /<5//

:;’/..%= /.B7. 776 727 7@. @ /75/0 70A 726 7@A A /75/0

:;’//.%= /<B72 7<0 0/< 72< @ /.5/6 76. 07A 0.. A /<5/0

:;’/7.%= 77><B<A>. 767 0<@ 0/2 @ /75/6 0.A 0@7 0<. A /25/0

:;’/<.%= 0/>AB@0>. 0.2 02. 0A7 @ /75/6 0<. </7 02< A /<5/6

:;’/@.%= <AB-. 0A7 <<7 <.2 @ /757/ 02A <@7 <0A @ /25/6

:;’/2.%= @0B/7A 0-7 <27 <<2 @ /@57/ <0A A/7 <27 @ 775/6

:;’77.%= //7B77< <6. A2. A0@ @ /<57A <2A A2. A<A @ /257/

!
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!" # $ %&’’()*

续表 ! "# 型!高速式法兰联结安全联轴器

型 号

!型

! !! "!

转动惯量

"#!$%

重量

#
"&

适用于 ’()" *(+ 型鼓形
齿式联轴器

#,- . +/01234005678$

$9:/; $2 $% !% %&’ " # ! " $ !

<=>51(? @A 2A1 28A 8 BC7 220 2D 2 0E12F 0E02A 0E02/ BE/ BE8 BE/

G=>A0(? 220 2/0 2AA 8 BC7 2HA 2/ 2EA 0E080 0E088 0E082 2HE5 2HE/ 2HE5

G=>D0(? 280 H00 2/A 8 BC22 28A 2/ 2EA 0E05B 0E0A5 0E0AD 2DEH 2DE/ 2DEB

G=>/0(? 2AH HHA H00 A BC22 28A 2/ 2EA 0E0D7 0E0BB 0E0B7 27EA H2E0 H2E2

G=>B0(? 2/0 H5A H2B A BC22 25A 2/ 2EA 0E207 0E2H2 0E2HB H5E7 HAE/ HDEH

G=>70(? 270 H/H H5B A 20C28 2D0 2/ 2EA 0E2DB 0E2/H 0E275 8H 8H 88EH

G=>200(? H0A H70 HDA A 20C28 2B0 H0 2EA 0E80/ 0EH78 0E80B 5AE7 5AEH 5AED

G=>220(? H2B 82A HBB D 20C2/ H20 H0 2EA 0EAH/ 0E5/2 0E5D8 D5EA DH D2E8

G=>2H0(? H5B 8AA 8HA D 20C2/ H8A H0 2EA 0EB27 0E/2/ 0E/5/ B5E2 B0E5 B2EH

G=>250(? H7A 52H 8B0 D 20CH2 H5A H8EA 2EA 2EA8 2EH8 2E57 22/E/ 207EB 22DE8

G=>2D0(? 880 550 50A D 2HCH2 H/A H8EA H HED5 HE8H HEHD 2DAED 2ABEA 2ADE7

G=>2B0(? 8/0 570 5AA D 2DCH2 82A H8EA H 5E57 8EBA 8E75 H8/EH HHAE/ HHDE/

G=>HH0(? 58A AB0 AHA D 2DCHA 8H0 HB H BE/H BED2 BEA0 88/EA 88DEH 888E5

!!!!!!!!!!注% 2 表中的滑动转矩是当环境温度为 0 I以上时的值& 若环境温度低于 1 J时’ 滑动转矩应适当降低’ 见附录
G 中 GB 章&

% 螺栓孔 K 对基准 L 的位置度% 当 KM7 $$ 时为 1E12A $$( 当 KM2232/ $$ 时为 1E1H $$( 当 KMH23HA $$
时为 1E18 $$&

$%& (N型)高速式端面齿联结安全联轴器
基本参数和主要尺寸应符合图 4和表 O的规定&

图 & "’ 型!高速式端面齿联结安全联轴器
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表 ! "# 型!高速式端面齿联结安全联轴器

型 号

滑动转矩

!!

"#!$

尺 寸" $$

" # #% #& $ $% $&$’( $) $* % & ’("% "&

+,-./01 %/2&/ 3/2./ %./ %4/ %*/ &// &5 %3* &5 5 )5 %& .67%/ 7%&
+,-%%/01 &/8*/ .52%%/ &&5 &/5 %./ &%/ )/ %3. &5 5 5/ %& .97%/ 7%&
+,-%)/01 )%:524) %//2%)/ &5/ &&5 &// &)4 )5 &// )/ 5 4/ %5 .97%& 7%4
+,-%5/01 *52;/ %%/2%5/ &.5 &4/ &&5 &3/ */ &&. )/ 5 3/ %5 .97%& 7%4
+,-%3/01 4)2%&5 %)/2%3/ )%5 &.5 &5/ )/5 *5 &5. )5 5 3/ %5 %/97%4 7&/
+,-%;/01 ;/2%./ %5/2%;/ )5/ )%5 &./ )&5 5/ &3& )5 5 ./ %5 %/97%4 7&/
+,-&&/01 %&52&5/ %3/2&&/ );/ )55 )%5 )** 5/ &;& )5 %/ %// %4 %/97%4 7&/
+,-&*/01 %./2)55 %;/2&*/ **/ *// )5/ )3. 55 )&/ *5 %/ %%5 %4 %497&/ 7&*
+,-&4/01 &5/25// &&/2&4/ *;/ *5/ )./ */. 55 )5/ *5 %/ %)5 %4 %497&/ 7&*
+,-)//01 )5523%/ &*/2)// 55/ 5%/ **/ *** 4/ )./ *5 %/ %55 %. %497&/ 7&*
+,-)*/01 5//2% /// &4/2)*/ 4&/ 535 5// *5* 3/ )./ 55 %/ %35 %. &/97&* 7)/
+,-)./01 3%/2% *// )//2)./ 4./ 4)5 55/ *3& 3/ *// 55 %/ &%5 %. &*97&* 7)/
+,-*4/01 %&5/2&5// )4/2*4/ 3./ 3&5 4*/ 5%& ./ *)/ 45 %5 &55 %. &*97)/ 7)4
+,-5//01 %4//2)%5/ *//25// .*/ 335 3%/ 5.& ./ 5// 35 %5 &.5 &/ &*97)4 7*&
+,-5)/01 &///2*/// *&/25)/ ;&/ .55 34/ 4** ;/ 55/ 35 %5 )%/ &/ &*97)4 7*&
+,-54/01 &5//25/// *4/254/ %/// ;%5 .*/ 45. ;/ 545 .5 %5 )*/ &/ &/97*. 7*.
+,-4)/01 )%5/24)// 5)/24)/ %%// %/%5 ;&/ 3&4 %// 4&/ .5 %5 )3/ &5 &/97*. 7*.
+,-43/01 *///2./// 54/243/ %&// %%// %/// 33/ %%/ 455 .5 %5 *// &5 &/9754 7*.

型 号

齿 形 尺 寸" $$
转动惯量

"<!$&

重量

)
"<

* + , ,% - ! .

+,-./01 )4 3:.** *:)&. %%:.54 /:4/ 4=5/>&? & /:%5 )%
+,-%%/01 *. 3:)53 ):.%/ %/:5&/ /:*5 5=.>%&? & /:); 5%
+,-%)/01 *. .:%35 *:;)) %&:344 /:*5 5=.>%&? & /:44 4;
+,-%5/01 4/ 3:*53 *:/). %/:3;5 /:)4 *=4>*;? & %:&. %/*
+,-%3/01 4/ .:&*& 5:*34 %&:;5& /:)4 *=4>*;? & &:%5 %*/
+,-%;/01 3& 3:4)) *:)); %%:&33 /:)/ )=&5>*.? & ):5 %.5
+,-&&/01 3& .:5/5 *:554 %&:5%& /:4/ )=&5>*.? &:&5 5:3 &*&
+,-&*/01 ;4 3:%;. &:;%/ .:;&/ /:*5 &=)*>&4? &:&5 %/ )).
+,-&4/01 ;4 .:/%4 *:/)* %%:%43 /:*5 &=)*>&4? &:&5 %3 *43
+,-)//01 ;4 .:;;3 5:).% %):.4* /:*5 &=)*>&4? &:&5 &; 4%3
+,-)*/01 %&/ .:%%* ):53. %/:&34 /:)4 &=)>)5? &:5 *. ./5
+,-)./01 %&/ .:;// *:453 %&:*)* /:)4 &=)>)5? &:5 3& ;;/
+,-*4/01 %** .:5/3 *:/&. %%:)54 /:*5 %=*)> &:5 %)% %)4/
+,-5//01 %** ;:%4& *:;&3 %):%5* /:*5 %=*)> &:5 &// %34/
+,-5)/01 %** %/:/)* 4:%&4 %5:5%% /:*5 %=*)> &:5 )&/ &)3/
+,-54/01 %./ .:3&4 *:/5. %%:;54 /:3& &=**>*)? &:5 *5. &..5
+,-4)/01 %./ ;:5;. 5:&53 %*:)5* /:3& &=**>*)? &:5 35/ );//
+,-43/01 %./ %/:*3% 4:*54 %5:35% /:3& &=**>*)? &:5 %%&5 *;3/

!!!!!!!!注# % 表中的滑动转矩是当环境温度为 / @以上时的值$ 若环境温度低于 / @时" 滑动转矩应适当降低" 见附
录 + 中 +. 章$

& 轴孔直径 " 按 0A B C).5& 的规定" 键槽型式选取 + 型$
) 表中给出的重量及转动惯量均为最小轴孔计算的近似值$
* +,-./018+,-5)/01 中 ! 与 !%等值$ +,-54/018+,-43/01 中 !%为零$

注# 全部!$
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!" # $ %&’’()*

! 标记示例

例 !! "#$%&’(型低速式轴联结安全联轴器
"#$%&’( 联轴器 )* + ,-.%%/01
例 2! "#$3&’)型低速式键联结安全联轴器" 轴孔直径 !4-! 55
"#$3&’)/-!联轴器 )* + ,-.%%/01
例 .! 适用于 678$ 型鼓形齿式联轴器的 "#$!2&69型高速式法兰联结安全联轴器
"#$!2&697联轴器 )* + ,-.%%/01
例 1! "#$.&&68型高速式端面齿联结安全联轴器" 轴孔直径 !423& 55
"#$.&&68/23&联轴器 )* + ,-.%%/01

" 联轴器选用说明 #见附录 "$

# 联轴器应用示例 %见附录 *&
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附录 !

!标准的附录"

安全联轴器选用说明

!" 安全联轴器是根据计算滑动转矩# 负荷情况# 轴伸直径及工作转速等因素综合考虑$ 进行选择的%
!# 计算滑动转矩应在本标准规定的滑动转矩范围之内$ 其计算滑动转矩可按公式 !!""%

!#$"!%&’!!( ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ )!*+
式中$ !#&计算滑动转矩$ ,-’%(

!%&’&最大允许工作转矩$ ,-’%(
!(&安全联轴器的滑动转矩$ ,-’%(
"&系数$ 取 """./%

!$ 用于齿轮# 链轮及皮带轮联结时$ 由于径向力的存在$ 还须满足下列条件$ 否则应选用大规格或
高速式安全联轴器$ 按公式 !!/"%

!!/.0#/#123145 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ !!/"
式中$ !&理论转矩$ ,-’%(

!60.782 $9

%
$9&驱动功率$ ,:(
%&工作转速$ ; < %=>(
#&轴径$ %%(
#1&分度圆直径或基准直径$ %%%

!% 为防止磨损和温度过高$ 其单位压力# 滑动速度及工作时间应进行校核按公式 !!?" 与 !!@"%
&A 滑动面单位压力)

BC型) &6 ’D

3A/#/ !3 - < %%/ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ E!?F

BG型) &6 ’D

1A0(# !" - < %%/ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ E!@H

式中$ &&单位压力$ - < %%I(
’D &松脱后径向力$ -(
#&滑动面轴径$ %%(
)&滑动面接触长度$ %%%

JA 松脱后的最大允许工作时间按公式 !!7"%

*%&’+ K 111#I

’D % ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
E!8+

式中$ *%&’&最大允许工作时间$ %=>(
’D &松脱后径向力$ -(
%&工作转速$ ; < %=>%

#A 滑动速度按公式 !!5"%
,68AI#%L3148!3.8 % < ( ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ E!5+

式中$ ,&滑动速度$ % < ((
%&工作转速$ ; < %=>(
#&滑动面轴径$ %%%
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!" # $ %&’’()*

!" 须承受轴向力! 径向力! 弯矩或滑动速度超过 !"# $ % &时" 应选用高速式安全联轴器#
!# 与安全联轴器联结在一起的轴" 其屈服点 !&!’(( ) % $$*$
!$ 与安全联轴器联结在一起的轮毂" 其外径 !+与内径 !,之比不低于表 -!的规定" 否则应进行强度
校核" 其应力分布 %图 -!& 和计算公式按 %-.&! %-/&! %-0& 及 %-!(&$

!+123" 4!+ % !,5*3!
!+6*
!,7!" #

*

3!
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

8-.9

!+:2" 4!+ % !,9*7!
!+6*
!,7!" $

*

3!
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

4-/9

!+;# !+1
*$!+:

*%!+1!+:% ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ &’()

!+;& !&

* ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 4-!(9

式中" !+1’径向应力" ) %$$*(
!+:’切向应力" ) %$$*(
!+;’有效应力" ) %$$*(
!&’屈服极限" ) %$$*(
"’油腔压力" 一般为 /(<!(( =>+(
!+’轮毂外径" $$(
!,’轮毂内径" $$(
*’安全系数" 一般为 !"#<*$

轮毂材料 合金钢 球墨铸铁 灰铸铁 铝

直径比 !+ % !, !"# !"/ *"( *"?

!% 当环境温度在 ( @以下时" 滑动转矩应该相应降低" 其降低值为) 温度值每降低 ! @" 滑动转矩
降低 !"#A$

表 !&

图 !& 应力分布图
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附录 !

!提示的附录"

安全联轴器应用示例

!" 图 !"所示 #$型应用于弹性联轴器中#
!# 图 !%所示 &$型应用于鼓形齿式联轴器中#
!$ 图 !’所示 #( 型应用于齿轮传动装置中#
!% 图 !)所示 &( 型应用于链条联轴器中#
!& 图 !*所示 #+型应用于十字轴联轴器中#
!’ 图 !,所示 &+型同鼓形齿式联轴器组合使用#

图 !" 图 !(

图 !$ 图 !%
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图 !"

图 !#
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